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Centre de compétences sur la marchabilité
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Vision

Marcher doit &tre sir et riche en expériences et en rencontres.

Chacune et chacun peut choisir de marcher parce que c'est agréable.
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2. Un mot sur la marche

Enjeu
Tout le monde marche (40 min/jour)

Enorme potentiel pour la santé, la transition de la mobilité,
fréequentation des commerces.

40p kx> RSAa YSyl3Sa yQzyd LI a

Besoin de sensibilisation
Peu de poids politique, peu d'instruments de planification,
Peu de ressources: EPT, budget.




2. Un mot sur la marche
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Couches affichées Légende

H ¢NJF 2SS0 O2dzNIIS O2 Y0 iowmms -
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O wDonnées routiéres

promenade hors MRT O> Amedusamens

O?> Points de repére

@ > Traversées de localités
A H @ > Hiérarchie des routes cantonales
Quelques compteurs permanents, CH aléman [0 UE‘ 5 ‘CatiGio Ba s aREH A
O> Axes
O Classification (art.36 LRou)

Peu de données sur la marche. A i e

| O ltinéraires pour convois exceptionnels

Prilly )\

, , s e , O ¥ Limites des constructions des routes communales e
Et peu de données géoréférencees. e
Q> Stations/arréts

- Donnée de contexte admin (TP, écoles, soin, vert g} ==
pente, randonnée (a jour!) S
O Lignes ferroviaires

O?> Lignes routiéres

- Données infrastrurcture OSM (ex. banc et PP, 0> Lignes cuaes

@ w Mobilité douce

SO u rce y paS a j 0 u r) @ > Inventaire des chemins de randonnée pédestre

@ > Revétement des chemins de randonnée pédestre
®> SuisseMobile - a pied

. . > e
> Minimodel OFROU en cours e e

O> SuisseMobile - en rollers

®> SuisseMobile - itinéraires sans obstacles

monitoring-pietonvelo.ch

Plateforme comptage piéton vélo



2. Un mot sur la marche
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"o m 100’ . -
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Source: MRT, = ohs i oo ofg ° %
i ) w1000 bis 5000 2 O % S O
fréquentation TP s 5000 bis 10000 § 50
m— iiber 10000 5050 "
~50-
soo\ §
Quels sont les prlnC|paux itinéraires du réseau piéton? %0 \ = "Lr
Ae D0 Wt qWik ROGe HaqWI ke UNNWGET ¢ URnRM@U‘LLH 2

https:// www.metron.ch/fr/identite/actualites/mobilite -pietonne-pour-la-premiere-fois-des-plans-de-charge-sont-etablis-pour-toute -la-suisse/
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https://map.metron.ch/theme/Fussverkehrsmengen?lang=de&tree_group_layers_Metron%20AG=Standorte&baselayer_ref=Swisstopo%20Landeskarte%20S-W&map_x=2658061&map_y=1259236&map_zoom=7.551938302650408&theme=Fussverkehrsmengen&tree_groups=Fussverkehrsmengen%20SVI%202019-007

3. Deux cas concrets

Plan du réseau piéton = VISION Diagnostic = Loupe




3.1 Planification du réseau piéton

Loi fédérale sur les chemins pour piétons et les
chemins de randonnées pédestre, LCPR 1985

Association Cité de I'énergie

Boite § oytil
Mobilite piétonr;eS

[ . ]

https:// mobilitepietonne.clithemen/ planifiactionet-amenagement

metrominuto
Pontevedra

Gta. Médico Ballina Campus
Xunqueira
Alba
@‘E} 1.300 m 1.300m 750 m
Distancias e tempos < 15 min 15 min 9 min
caminando pola |250 m Pte "
cidade. 3min  400m _ Pte Santiago Pte. Tirantes 1y
) Club Naval 4min Burgo ymin B} [P} P Policia Local 33 i
Tempos aproximados . — . e . ‘ . i @ — .
para caminar pola [P
cidade, calculados Pte. llla do Monte
sobre a base de Correntes Covo Porreiro
5 km/h de media.
Zona peonil
Fixate na cor do
traxecto,a distancla 400 m 1.000 m 800 m 600 m
eotempoque 4 mi 11 min 10 min 7 min
aproximadamente S
che levara percorrelo.
®
Pte. 200 N 600 m 200m Gta. 650m Gta.
Barca & min 2 min @ 7min Hospital 2 min Eirina 9min  Av.Lugo
e o ===
700 m @ -
8min  Goncello 800m | P 17 min
600 m gtm min |
7 min ! 200 m
_” 2 min
Casa do Mar : P . &
Corbaceiras 800 m i &min Conservatorio
R@umm=@R @rcin | omfl 1500 m S @) —
m 9 mi 18 mi
Smin goom &m & min | min Gta =
min P "
500 m y Novembro

e

400 m
4,5 min

Xunta 6 min
Campolongo .

Carrefour [
Salcedo

GtazlvviVige & Estacions

v-L, Senda do Gafos @ Aparcadoiros de pago

$  Parques B, Aparcadoiros gratuitos
.No do Pino a ™ A8 g
= Paseos fluviais



3.1 Planification du réseau piéton

Différent du réseau routier (escaliers, chemins)

Défis: Nombreux attributs des rues, qui varient pour
chaque troncon

(voir le long du trongon)
A Limitation de vitesse
A Trottoirs 1 ou 2 cotés (largeur)

> distinguelnfrastructure existantevsplanification
(lacunes a combler)




3.1 Planification du réseau piéton

Sources de données externes
Admin, OSM, Walkable, commune, canton

I En planification: tenir comptef«ture» école ou futur arrét TP: pas dans les bases de données

Collecte de données terrain: e—o
Manuelle (grille et plan)

Kobo toolbox
Avantages: facile a manipuler (ex. participatif y c offline)
Désavantages: repasser par le serveur Kobo pour les mis a jour, images sur Kobo.

Qfield /

Avantage: autres couches visibles (réseau) temps réel
Désavantage: plus complexe a manier en équipe \

Analyse

Manuelle/visuelle Limite, awdela certaine surface territoriale /quantité de données

SIG (QGIS) gros potentiel pour croiser des données.

Rendu visuel, Représentation \

SIG (QGIS): cartes, tableau (atlas) @Pi Duboi
ierre Dubois



3.1 Planification du réseau piéton

Source donnée points noirs
walkable liste Carte =
walkable.ch P : L | o N

2 -y
‘ Y Filtres et catégories () X < ‘

Autres plateformes: NG * /,
Bikeable e | ,,
Schoolable>schulweg.ch o/ A 0 |
Accessible Y , :
Rapporteur accidents e y T ?

)

Indicateur de vitesse en panne l D e 2 e ¥ = 4 14 R\

afula 09/12/2024 | Z;\ £ fa <\N\'ﬁ\:\ . y / [_| Photo aérienne
| Rue de Vigner 8, 2072 St Blaise, Switzerland f \\‘ Y pa™™ [ s ‘ //)./ N
A 4 L v — ///




3.1 Planification du reseau piétaPrilly

Inventaire infrastructures Inknityctivs exats \ Y \
. —— Trottoir dozble existant aa ! .
Tr0tt0| rS ? 1rottoirésimpllet ex;stant s o
. - , iy \\ QR
Trottoirs 1 ou 2 cotes (relevé manuel) < Passage infereur existant o S
Zone commergante |
> lisibilité? i \
. . D Future école
Bande peinte (attribut): = PP ou non? R Anets TP
Zurich, 23.10. 2025
Largeur: uniguement soulevé probleme 3 N
~ . . / \ s 8
> Requéte pour induire mesure une 5NN %
automatiguement? SEARE o
~
e it ‘.,\
,\ 92 91 %
N ] ELT AN

4 & &
*Z N 84 L en ¥
L § KPR = \
Py a oo 3 ~ ‘\ -
‘?‘« ; C { /"4 3
~¥ : 1354852z~



3.1 Planification du reseau piétaPrilly

| x sty

e e o Coordination avec commune

Périmétre compact du PALM
Blaoi rodee voisine
1". /N e — Riaau .

L N e Riés68U principal d'agglomération
e J %, N/l —— Résssuprincipal ubain

Réseau de distribution ! hétérogénéité

/ < -. N 3 Réseau de desserte
\ IR - T T ¢ )

/.',‘ 4 ’\-\ e Zones particulidres

/ ~.

[[[]]])| Traversées de centraités de quartier sur les axes
principaio et de distribution

Plan piéton de Lausanne (PDF
A Peu dense

A Pas de hiérarchie
T e (nouvelle version en cours)

BHNS
rssass Tram
@  Interfaces de transports publics

=i
\_ SAUVABELIN

Stationnement
@ Parking relais & long teme
Urbanisation
Centraliths de quartier
existantes ou & créer
Nature - Paysages - Agriculture
Espacaes verts
(Parcs urbains axistants, dquipements sportifs de plein air)
{ & Forits
/,/ Zone & vocation agricole
A /-‘\l' Parcs d'importance régionale
', VIDY - Wiy « i
! Parc naburel périurbain cu Jorat}




3.1 Planification du reseau piétaPrilly

S e T L Coordination avec commune voisine
Plan piéton de Renens
= e A Pas de hiérarchie
sssssssssssssss - AoLIl a £S 062y TFTAOKASNXU
— Prilly

Renens




3.1 Planification du reseau piétaPrilly

Réseau piéton

Données de contexte e N e
) ; = Réseau principal planifié
Importée: hopitaux, école, TP s e

Réseau principal continuation

Dessinées: PA, commerces Contexte

Plan d’affectation
Zone commergante

Hopital
Ecole
Réseau piéton (O Future écoie
| Amdts TP
> Hiérarchieorincipal 2, 19. 12,2025
'r N =
. cer s . . . NN \
> Existantplanifie principal/ secondaire AN )\
th P P BEANRY Q
- ~
o TR




3.2 Diagnostic de marchabilite

Prilly

i f % 15 ) ANSE 7
Obstacles ¢ % 302 o
= Insécurité £ % X
nsécurité DY 807216 a3 407, ¢ /2
[0 Traversée é 40 *\h j )
®  Trottoir Abaissement 7 213 35 A i
®  Trottoir a élargir ou rendre continu e %tg 2' o 29 & bo
i fci 109 : ® 3
I’;:‘gne iides" 415 708, O | _814 ’§
icro
Gestion vi . %, gt 33Q506 s
estion vitesses ou stationnement ‘f *r% i e o812
® Marquage / contraste/ signalisation § 3 §28 {8\ “g
Jalonnement ! P i A0\ 1
o
= Autre o .505215 ’%
®  Sur autre commune 16 X : 3’%9"5‘“
Réseau piéton 25 % XA ¥ e
Réseau principal planifié : o 5 *\Seos Y i\
X oo . 3 2, 2068 @ % %
Réseau principal existant 3& e’ L § %
wwws Réseau principal continuation 108 200 B 2 781128 me *n H 235
Réseau secondaire existant 17 e % o
Réseau secondaire planifié Sy 31 103
® .1 4182 W 306,.:313
Ziirich, le 19. 12. 2025 % 705 . . 80605 = .
< 30507 O 4 *‘%C\ (| (AN L
1 B 13114 s g S 3
ol LAY M=o " 2 - Gl =S ijoR, o~ R \



3.2 Diagnostic de marchabilité

Format de travail et de discussion editables

Ex. Inventaire + relevé de problemes (ex. Neuchatel, mains courante)

| Integrerphotosau rendu (ex. dans Excel)

| données SIG support papie® O NIIS SG GF o6f Sl dzE0 2dzaljdzQt I Gt
I souhait de pouvoir travailler les tableaux ddfsce(ici Atlas QGIS)

ne Contexte Mobilier Action Remarques
Rue de Corcelles Main existante Priorité :
! Mobilité piétonne
-| Fond : Public
Longueur : m
Entretien:
| Administration communale| Main courante & Priorité : facile
ajouter

Fond : Public el s
Longueur: 2m Mobilité piétonne

Entretien :

Collage Pamplemousse | Main existante Priorité :
9 P Mobilité piétonne
3 . Longueur: m
Fond : Public
Un seul coté
Entretien :

Fallana Damnlamanioos Main courante a Priorité : facile



3.2 Diagnostic de marchabilité

Inventaire infrastructure

Passage pieton (OSM + manuel)

A Distancede traversée
> Ligneau lieu de point, pour avoir la longueur.

tg

A Avec/sanslot (largeur ilot conforme ou non)
A Avec/sandeux

A Avec feux: (devraimesurerplusieurs fois, parfois calé
sur TP)
A Bouton poussoir
A Temps attente

A Temps de vert

e

o wu



3.2 Diagnostic de marchabilité

Analyse- Pente (Prilly)
Données:

Croisement pente (altitude début/fin
trongon)

Couches distinctes vs attribuer valeur pente
au troncon du réseau piéton

2 traits superposeés > pas lisible

Annalyse

UwSljdzs(S | dz £t ASdz RQdzy S
Ex. exclure forte pente du réseau principal




3.2 Diagnostic de marchabilité

Inventaire infrastructures B SO\ e

., uzuverse : B ey
Passage piéeton .- §
, egr . @ Tutoriel
Largeur: verification surzuverse -

Limites communales
Zones d'affectation ”?‘
| Parcelles b \373

. Degré de sensibilité au bruit L\
4 Limites de constructions des routes
Limites forestiéres statiques
Distance par rapport a la forét

- Potentiel solaire

Projets A
H asB >e
p
. [ Dp3063-Cocarde 8 >
T outils A

T Position
Pi
4 [T Hauteur

— Distance




4 Défl et Iintérét




4 Défi et intérét

Défi: Rendre accessibles les données lors de travaux
> Combler lacunes du réseau (ex. plan quartier)
> Remédier aux points noirs (ex. CAD)

Potentiel du SIG:
A Comparer desvariantes (avant / aprés)
Ex. calcul détours évités avec passerelle
2x220m = 440m = minutes ! (> 300m pas acceptable )

A Outil pour évaluer lalensitédu réseawpiéton
Ex. > ou < dense que réseau TIM?

A Contexte: Lier le nom de la rue au trongon




4 Defi et Intérét
9EP A&a20KNRYSY OKSYAYy RS fQsOz2t S
Distance a pied + pente

> acceptable
2km - > trop loin

(vitesse aussi a rendre en compte)

Référencey AYe | We UWHG WG RUWT DWakijHYIWDWE HADGqe HO 1y
https:// mobilitepietonne.ch/produkt/pour-un-chemin-de-lecole-acceptable/



