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Pourquoiles utilise-t-on?



Surfacecouverte grande petite

Zones de décollage& atterrissage grande petite

Résolution cm/px mm/px

Images obliques 0° à -50° +90° à -90°

Usage facile plus compliqué

Inspection & proximité mal adapté bienadapté

Temps de vol et résistance au vent plus grand plus faible

Drone à voilure fixe ou multirotor? 

-> Choixdépendantdes specifications du projet
-> Trèscomplémentaires!



Applications

Géomatique / 
SIG

Mines / 
Carrières

Inspection

Agriculture / 
Forêts

Construction

Aide humanitaire



ÅFacilitéŘΩŜƳǇƭƻƛ

ÅUtilisation avec formation minimale

ÅSe concentrersur le rendudu projet et non le vol

ÅObtenirdes bonsrésultatsplus rapidement

ÅPortabilité

ÅFacilementtransportable

ÅAssemblage et maintenance facile

ÅTout les élémentsnecessaires dansuneboîte

ÅPrix 

ÅSelonvotre budget

ÅRetour sur investissement

Quelssont les critèresde choix?



ÅSécurité

ÅSe tenir à ƭΩŀōǊƛǎdu danger

ÅZone de travail protégée

ÅFiabilitédu système

ÅSystèmerecommandépar vospairs

ÅRésistance aux chocs

ÅAccèsaux piècesde rechanges

ÅMaintenance et reparation facile

Quelssont les critèresde choix?



vǳΩŜƴest-il des lois en Suisse?

ÅGarderle contact visuelen permanence

ÅToujoursêtre en mesurede reprendrele contrôle de ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭ

Å Interdiction de voler à moinsŘŜ млл Ƴ ŘΩǳƴ rassemblementde 
personnes

ÅConclure une assurance responsabilité civile d'une somme 
d'un million de francs au moins

Å Interdiction de voler à moins de 5 km des aéroports et 
aérodromes



Drone à voilure fixe ou
multirotor?

Oules deux?

Comment choisir?

ÅPrendrele temps de comparer les systèmes

ÅComprendrevosbesoins

ÅComprendreles caractéristiquesdu drone

ÅFaire un test, assister à unedémonstration



Besoinde plus ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ?

www.sensefly.com

info@sensefly.com
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Les objets patrimoniaux sont de natures multiples :

châteaux, églises, cathédrales, fouilles archéologiques, monuments, 

ruines, bateaux, objets dõart



Diff®rentes techniques de mesure de lõobjet doivent pouvoir °tre mises en 

ïuvre pour obtenir des supports objectifs refl®tant la morphologie çréelle du 

sujet ». Les quantité de données récoltées impliquent des programmes de 

traitement dédiés et des puissances de calcul importantes



:  
Les ailes SenseFlysont particulièrement destinées 

aux «grandes surfaces» et aux relevés topographiques

Swinglet

<500 gr

eBee

750 gr

http://shyrobotics.com/luniversite-de-lausanne-fait-voler-des-drones-sensefly_20111101.html
http://shyrobotics.com/luniversite-de-lausanne-fait-voler-des-drones-sensefly_20111101.html


Le syst¯me ASCTEC Falcon 8 permet de mesurer dans les 3 axes de lõespace avec 

différents types de caméras; il se commande à vue et les photographies sont 

d®clench®es par le pilote sur lõ®cran de contr¹le ou par des plans de vols r®guliers



Saint-Maurice (VS) ðPlan de vol pour le Falcon programmé pour 

réaliser un panorama sur les différentes positions avec la caméra 

inclinée à 30 ou 45 degrés suivant les hauteurs



Saint-Maurice (VS) - Le modèle 3D obtenu dans le logiciel AGISOFT 

combinant deux systèmes de prises de vue (Sensflyet Falcon) 

soit plus de 2500 photos



Saint-Maurice (VS) ðRecouverte r®cemment dõune toiture de 

protection, la zone des fouilles du Martolet située entre la falaise et 

les bâtiments conventuels a été relevée par laserométrieet 

mod®lis®e afin dõ°tre int®gr®e au mod¯le 3d g®n®ral



Saint-Maurice (VS) ðA  partir du nuage de points le modèle 

surfacique 3d a été généré dans Geomagic



Saint-Maurice (VS) utilisation combinée des drones eBeeet Falcon



Saint-Maurice (VS) ðEdition du modèle dans 3D MAX



Saint-Maurice (VS) ïExportation du modèle au format . PLY pour une utilisation 

dans les logiciels libres 

Meshlab :           http://sourceforge.net/projects/meshlab/files/latest/download

CloudCompare : http://www.danielgm.net/cc/release/


